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the art of pallelizing

Roboterpalettieranlage Robus

Moderne Palettieranlagen

missen dem immer hoher werdenden Anspruch an Flexibilitat, Zuverldssigkeit, optimaler Platzausnut-
zung und Sicherheit gerecht werden. Dies bedeutet sie miissen die unterschiedlichsten zu packenden
Produkte von verschiedenen Produktionslinien optimal handhaben und palettieren.

Genau fir Aufgaben dieser Art haben wir unsere Roboterpalettierzellen Robus entwickelt.

Mit unserer langjahrigen Erfahrung im Bereich der Palettierung, unserem speziellen Know-How in der
Konstruktion verschiedenster Greifersysteme sowie in der Steuerungstechnik kéinnen wir unseren
Kunden ausgereifte zuverlassige Roboterpalettieranlagen liefern, die zur Palettierung verschiedenster
Arten von Produkten, wie z. B. Kartons, Sacke, Kérbe, Trays auf oder in Ladungstréger wie z. B. Euro-
paletten, Diisseldorfer Paletten oder auch Gitterboxen geeignet sind. Frei editierbare Lagen- und Pack-
bilder sowie die Vernetzung mit iibergeordneten Leitrechnern und die Verkniipfung mit anderen Maschi-
nen gehéren selbstversténdlich zu unsere Leistungsspektrum.

Samtliche Komponenten der Palettierzellen, wie Produktzufiihrbander, Fodertechnik, Palettenzufiih-
rung, Sicherheitstechnik werden in unserem Hause geplant, konstruiert und hergestellt. Beim modu-
laren zusammenstellen einer Palettierzelle setzen wir entweder Standardmodule unseres Produktport-
folios ein oder schneiden einzelne Komponenten individuell auf die Bediirfnisse unserer Kunden zu. Wir
verstehen uns als Lieferant kompletter Schllsselfertiger Anlagen und bieten unseren Kunden einen
Full-Service inklusive Montage und After-Sales-Service ganz nach dem Motto ,Alles aus einer Hand".

Die Robuys Palettierzellen
bestehen standardmafBig aus
dem Knickarmroboter der Firma
FANUC, Kuka oder ABB, einem
Palettierplatz mit Abnahmestati-
on fur Handgabelhubwagen,
einem Palettenmagazin  zur
Leerpalettenzufithrung sowie der
dazugehtrigen Steuerung und
der Sicherheitstechnik.
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Roboterpalettieranlage Robus

Die individuelle Gestaltung

des Greifersystems,

welche den komplexen Palettieran-
forderungen angepasst wird, steigert
und sichert die hohe Verfligbarkeit
einer Industrieroboter-Palettierzelle.
Die 4- bis 6-Achs Knickarmroboter
werden entsprechend dem Palettier-
gut mit Sauggreifer, Vakuumsaugern,
Gabel- oder Klemmgreifer ausgeri-
stet. Fur hdufig wechselnde Produkte
kénnen zusétzlich vollautomatische
Werkzeugwechsler installiert werden
oder verschiedene Greiferarten kom-
biniert werden. Bei Bedarf kénnen
speziell konstruierte Greifer mehrere
Packsticke gleichzeitig oder ganze
Packreihen aufnehmen und optimal
mit hoher Positioniergenauigkeit auf
die Palette ablegen.

Besondere Highlights unserer

Greiferwerkzeuge

sind die je nach Erfordernis individuell
zuschaltbare Zwischenlagenansaug-
funktion oder die Leerpalettengreiffunk-
tion zur Bereitstellung einer Leerpalette
mittels Roboter.

Das optimale Zusammenspiel zwi-
schen Greifer und Palettierroboter sorgt
somit fir perfekt abgestimmte Hand-
lingsabldufe mit hohen Zyklenraten bei
gleichzeitig hoher Wiederholungs-
genauigkeit.

Unser Grundsatz ist: ,Ein Roboter ist
nur so gut wie sein Greiferwerkzeug."
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Roboterpalettieranlage Robuys

Die flexibel programmierbare Steuerung, das

Herz unserer Palettierzellen

ermdglicht zusammen mit den hochaufldsenden Messwert-
gebern der verschiedenen Antriebe den hochflexiblen Einsatz
von Industrierobotern als Verpackungsroboter, Kommissio-
nierroboter oder Palettierroboter als automatische Verpa-
ckungsanlagen mit Fokus auf optimierte Lagen- und Pack-
bilder. Schnell wechselbare Packstiickformate, Packmuster
und Palettierbilder werden durch einfachste Programmum-
stellung und automatische Packbildregenerierung realisiert.
Als Mensch-Maschine-Schnittstelle dient dabei ein modernes
Siemens Touchpanel Interface mit unserer leicht zu bedie-
nende Benutzeroberfléche.

Die Leistungsstarke Programmstruktur und die komfortable,
selbsterklarende Meniifiihrung im Automatik- und Handbe-
trieb, sowie frei wahlbare, zuschaltbare Funktionen, wie z. B.
das Palettieren mit oder ohne Zwischenlagenb&gen, die auto-
matische Leerpalettenbereitstellung, der Programmmodus
zum Wechseln des Greiferwerkzeuges sowie die Mdglichkeit
zur Feinabstimmung einzelner Bewegungsabléufe lassen un-
terschiedlichste zu palettierende Produkte optimal und scho-
nend handeln.

Robus Aufstellungsbeispiele
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Roburs Single

Eine unserer kleineren Palet-
tierzellen, welche meistens in
schlanken  Produktionslinien
eingesetzt wird. Die Forder-
technikmodule sind von 95 bis
700mm Hohe frei wahlbar.
Leistungsabhéngig kdnnen
unsere Palettenmagazine Jus-
tus 200 - 600 oder eine Einzel-
palettenaufgabe integriert wer-
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Individuelle Anlagen

Ob mit oder ohne Roboterunterg-
stell, es findet sich immer eine
ideale, kundenorientierte Aufstel-
lungsvariante. Die Verknipfung
von Individualitat in der Konstruk-
tion und bewahrter Robotertech-
nik fohrt zu speziell auf die
Kunden angepasste Anlagen.
Die meistnachgefragten Palet-
tierroboterzellen haben wir als
Standardvarianten zusammen-
gefasst und kdnnen so kirzeste
Lieferzeiten garantieren.

den. Der zentrale Schalt-
schrank bildet den Abschluss
der umlaufenden Sicherheits-
abzdunung. Die Palettenaufga-

be und -entnahme wird durch
enen Lichtvorhang mit Muting-
funktion abgesichert.
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Roburs Aufstellungsbeispiele

3 Robus Double
Die konsequente Antwort auf Lei-
stungssteigerung durch den Weg-

i fall der Palettenwechselzeiten. Zu-
sdtzliche Aggregate, wie Zwi-
schenlagentische oder -magazine
mit automatischen Schneidvarrich-
tungen sind optimal positionierbar.

Beidseitige  Einlaufrollenbahnen
ermdglichen das  sortenreine

gleichzeitige Palettieren verschie-
dener Palettiergiter. Der zentral
auf dem Roboteruntergestell mon-

Roburs Triple

zeichnet sich durch die Anordnung der Einlaufrol-
lenbahnen oder Einlaufbdnder aus. Hier werden
die zu palettierenden Produkte bereits im ein- oder
mehrfahen Einlauf durch einen Pusher packbild-
gerecht gewendet. So entfallen beim Ubersetzen
der Packstiicke auf die Palette eventuelle Drehbe-
wegungen durch den Roboter, was die Zykluszeit
eines Ubergabevorgangs deutlich verkiirzt. Der
Einsatz eines Servo- gesteuerten Verfahrwagens
ermdglicht mehrere parallele Palettierplatze bei
gleichzeitig geringem Platzbedarf. Mit dem ent-
sprechenden Robotermodell gehdrt die Robus
Triple zu den Hochleistungspalettierzellen.

Leistung max. [Zyklen / h]
Palettenarten (standard)

Packbilder

Stapelhéhe max. [mm]
Fordertechnik Hohe (standard) [mm]
Leerpalettenmagazin (optional) [Kapazitat]
Einlaufhthe [mm]
Zwischenlagenmagazin Fillhdhe [mm]
Druckluft [bar]
Betriebsspannung v
Anschlussleistung [kVA]
Durchschnittlicher Verbrauch [kW]

tierte Fanuc, ABB oder Kuka In-
dustrieroboter hat so mit seinem
Greifer einen optimalen Wirkungs-
kreis. Alle Aggregate sind durch
abgesicherte Zugangstiiren leicht
zu erreichen.

600 (abhangig von der GebindegréRe und vom Packbild)
Euro-, Industrie-, 2 x 1/2 Europaletten
beliebig

2200

95 - 700

bis 25

900

1300

6-7

3 x 400, 50 Hz

15-18

3-4
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Besuchen Sie uns auch im Internet
oder schicken Sie uns eine email:

info@euroline-logistik.de

Grofd Parin 27 - 23611 Bad Schwartau - Germany - Tel: +49(0)451-282232 - Fax: +49(0)451-282204

www.euroline-logistik.de
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